Misuredi corrente (1)

fResistenza di shunt T
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- effetto caricante
- Merrore di misura e=1Ig (decresce con R)

R+ Rg
R||Rs introduce rumore termico: S,, = 4kT(R||Rs)
IZ(R|Rs)?  Ii(R|Rs) ., R

4kT(R||Rs)Af  4kTAf — S 4kETAf
(decresce con R)

(2ISNR = (R < Rg);

(1) e (2) esigenze contrastanti!
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Misuredi corrente (2)

Conversione corrente-tensione
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- Vu = —Rly;
- errore di misura e=1 fy .
-0 Ry + Rg ’
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- Rv =
v 1 + Avol

- Iy ~ Is = errore piccolo (effetto caricante molto contenuto)

SNR come nel caso (1), ma R puo essere di valore maggiore. J
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Misuredi resistenza (1)

Metodo a tensione impressa
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Misuredi resistenza (2)

fMetodo a tensione impressa (variante) T
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Misuredi resistenza (3)

Metodo a corrente impressa
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- andamento lineare (+ offset) -7 ]
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Misuredi resistenza (4)

Metodo a corrente impressa (variante)
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Vo = —RxIx = —E—

andamento lineare (senza offset)

resistenza incognita riferita a “massa’
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