Caratterizzazione da Convertitori D-A - Parametri statici

- End point line: congiunge i punti estremi della caratteristica.
v,
outA

TAV E.P.L. reale/

6AV - E.P.L. ideale

SAV

04 I I I I I I >
000 001 010 011 100 101 110 111 Vin

o |

Conversione A-D e D-A — p.21/32



Caratterizzazione da Convertitori D-A - Parametri statici

f e Offset: intercetta della EPL sull’asse verticale; T
e Guadagno: pendenza della EPL (errore di guadagno).
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Caratterizzazione da Convertitori D-A - Parametri statici

|7 e Non linearita differenziale: (DNL) massimo scostamento, rispetto alj
caso ideale (quindi rispetto a AV') della variazione della tensione
d’uscita relativa al salto tra due codici d'ingresso consecutivi,
generalmente espresso in LSB (AV =1 LSB).
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Caratterizzazione da Convertitori D-A - Parametri statici

e Non linearita integrale: (INL) massima tra le distanze verticali tra
ogni punto della caratteristica reale e la EPL (reale);
generalmente espressa in LSB
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Caratterizzazione da Convertitori D-A - Parametri dinamici

- Tempo di assestamento: tempo necessario all’uscita per

stabilizzarsi in seqguito alla transizione peggiore possibile
(dal0,...,0]all,...,1]);

- Glitch: possibilita che in seguito alla variazione della configurazione
In ingresso, l'uscita assuma valori diversi (corrispondenti ad altre
configurazioni) prima di andare a regime.

AN Il valore dei parametri statici e dinamici € generalmente influenzato
dalla tensione di riferimento (Vg).
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Convertitori a confronto

Convertitore a contatore

clock (1)

+— Reset
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- tempo di conversione dipendente dal valore della tensione Vx
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Convertitori a confronto

Convertitore a inseguimento (tracking)
clock
Vx
(da S/H) , cont. U/D
N" N
reg.
/ N
Vuepa A D-A

- tempo di conversione dipendente dalla differenza tra il valore della
tensione Vx e il valore precedente
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Convertitore ad approssimazioni successive
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Convertitori a confronto
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Altri convertitori A-D

Convertitore integratore a singola rampa
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Convertitore a singola rampa

(l) Telnd t (l) Telnd >t
1 -
Vu,comp
0 B | L
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Vx1] [Vxa| < |Vxi]
max tensione: Te,q = %RC =T, = |Vx|= %RC
min tensione; T.,q = ﬁRC’ =N 1T, = |Vx|= Va RC
Vx|
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Convertitore a singola rampa (2)
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Convertitore a singola rampa (2)
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VXl VXQ > VXl
i : VA Tcl
min tensione: 1., = — RC =T, = Vv = V
: VA N (2N — 1)Tcl
max tensione: Tepg = —RC = (27 —1)Tq = Vx =
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