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Problema 1 
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1) Si fissi un sistema di riferimento Oxy con origine in G, asse x (versore i) diretto 

secondo la direzione GE ed asse y (versore j) diretto come l’asta GH. 
Vincoli esterni in F e H: 

0u =F  e 0=Hu  

 
Vincoli interni in B e D: 

0nu =⋅∆ BB  e 0nu =⋅∆ DD  

 
dove 

21
BBB uuu −=∆  e 
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DDD uuu −=∆  

 
sono gli spostamenti relativi e tra i punti B e D, pensati appartenenti ai corpi � e �, e 
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sono le normali ai piani dei rispettivi vincoli. 
 

Siano 1θ  e 2θ  le rotazioni (positive se orarie) dei corpi � e �. 

Spostamento di B∈� e D∈�: 
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Spostamento di B∈� e D∈�: 
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Spostamenti relativi: 
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Vincoli interni: 
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da cui la relazione fra le rotazioni: 

12 3
1θθ −=  

Spostamenti di A, B∈�, D∈� ed E: 
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2) Lavoro virtuale ( plP 2= ): 
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Per l’equilibrio: 
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3) Equilibrio globale alla rotazione intorno a H (
22 plM −= ): 

plXlXPlplM FF 20222 2 =⇒=+−+  

 
Equilibrio globale alla traslazione secondo x: 

plXXXpl HHF 402 −=⇒=++  

 
Equilibrio globale alla traslazione secondo y: 

FHHF YYYYPP −=⇒=++− 0  

 
Siano RB e RD le reazioni esercitate da � su � nei punti B e D, dirette secondo i 
versori normali nB e nD definiti sopra. 
Per l’antisimmetria dei carichi: 

BD RR −=  
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Equilibrio del corpo � alla traslazione secondo x: 

DBDBH RplRRRX −==⇒=−+
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Equilibrio del corpo � alla traslazione secondo y: 
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Caratteristiche di sollecitazione sull’asta HG: 
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Caratteristiche di sollecitazione sulle aste BG e DG: 
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* * * 

 

Caratteristiche di sollecitazione sul tratto AB ( ls /=α ): 
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Caratteristiche di sollecitazione sul tratto BC ( ls /=α ): 
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Le caratteristiche di sollecitazione sui tratti CD e DE si ottengono per simmetria. 
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