IDRAULICA: FLUSSO
STAZIONARIO
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EQUAZIONE DI FLUSSO (1)

IPOTESI:

- Interazione tra le fasi (sforzi efficaci)

- Continuita (conservazione della massa)
- Equazione di stato (densita del fluido)

- Equilibrio dinamico (Darcy)
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EQUAZIONE DI FLUSSO (2)
Volume d'acqua
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LAPLACE

Sviluppo in serie di Taylor
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IPOTESI DI DUPUIT:
- gradiente idraulico costante in un plano \Y
- gradiente idraulico=pendenza

- linee di flusso orizzontali
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